5

PSICOLOGIA EXPERIMENTAL



                                 




TEMA 10: PERCEPCION DE LA TERCERA DIMENSION
1.- ¿Cómo explicaba Berkeley la representación tridimensional en una retina bidimensional?.

La tridimensionalidad es adquirida por experiencia poniendo especial énfasis en la convergencia ocular.

2.- ¿Qué publicó Berkeley en 1709 para explicar el mundo tridimensional si la retina es una superficie de dos dimensiones?

Ensayo hacia una nueva teoría de la visión

3.- ¿A qué se le llama convergencia?

Al movimiento ocular por el que ambos ojos se focalizan en el mismo objeto

4.- ¿Con qué se relaciona la tensión de los músculos oculares?

Con los diferentes grados de convergencia y con la distancia del objeto de modo que a menos distancia mayor tensión de los músculos oculares.

5.- ¿Cómo se aprende la relación entre tensión muscular y distancia del objeto percibido?

A través de la experiencia al coger y alcanzar objetos.

6.- ¿Qué resultado final producen todas estas relaciones según Berkeley?

La convergencia ocular acaba por educar a la visión.

7.- ¿En qué investigación ha permanecido la pregunta de Berkely sobre la posibilidad de representar un mundo 3D en una superficie bidimensional?

El problema de la percepción espacial y se concentran en la búsqueda de indicadores de profundidad en la imagen retiniana mono y binocular.

Indicadores de profundidad. Indicadores monoculares.

8.- Indicadores monoculares de profundidad.

Perspectiva lineal, perspectiva aérea, interposición, sombras, tamaño relativo y tamaño familiar.
9.- ¿En que se basa la perspectiva lineal?.

Su base es la ley euclidea: el tamaño angular de un objeto es inversamente proporcional a su distancia. El ángulo visual se hace mayor a medida que la distancia es menor.
10.- ¿En que se basa la perspectiva aérea?.

Los objetos más distantes pierden su color y adquieren una apariencia azulada. Carece de importancia en la vida real.
11.- ¿Qué es la interposición?.

Es la oclusión resultante de la yuxtaposición de objetos en el espacio. El objeto parcialmente cubierto es percibido siempre como situado detrás del objeto que lo cubre.
12.- ¿Qué indican las sombras?.

Dan a la superficie un aspecto tridimensional y la sombra que un objeto proyecta sobre otro pueden ser un indicador de distancia conociendo la fuente de la luz.
13.- ¿Cómo influye el tamaño relativo?.

Al presentar dos objetos en el mismo campo visual, el que produce imagen retiniana mayor parece mas cerca.
14.- ¿Cómo influye el tamaño familiar?.

Conocido el tamaño real, el tamaño de la imagen retiniana es un buen indicador de la distancia.
15.- ¿Cuál es el más potente indicador monocular de profundidad?

La interposición.

Indicadores no visuales de profundidad.
16.- Indicadores no visuales de profundidad.

Acomodación y convergencia.
17.- ¿Qué es la acomodación?.

La focalización  de la imagen retiniana por medio de la modificación de la convexidad del cristalino llevada a cabo por los músculos ciliares.

18.- ¿Qué ocurre con respecto la distancia del objeto?
Si el objeto está lejos, los músculos ciliares están relajados; si se aproxima, se contraen para aumentar la convexidad del cristalino.

19.- ¿Para qué puede servir el grado de contracción muscular?

Como indicador de profundidad

20.- ¿Qué es el ángulo de convergencia?.

El formado por las líneas imaginarias que unen el punto de fijación con cada ojo.
21.- ¿Cuál es la distancia interpupilar en el adulto medio?

( 65 mm.

22.- ¿Cuál es el papel que ejercen la acomodación y la convergencia en el indicador de distancia?

Se limitan a distancias inferiores a 1 metro.

Indicadores binoculares.

23.- ¿Dónde es proyectado el punto de fijación?

En el centro de la fóvea de ambas retinas.

24.- ¿Qué son los puntos correspondientes?.

Son los puntos de la retina sobre los que cae la proyección provocando la fusión binocular.
25.- ¿Qué significa fusión binocular?

La estimulación de puntos correspondientes provoca fusión binocular puesto que el objeto es visto como uno a pesar de ser 2 los puntos estimulados.

26.- ¿Qué es el horópter?.

El lugar correspondiente a aquellos puntos en el espacio que para un determinado grado de convergencia producen imágenes que caen en puntos correspondientes y dan lugar a fusión binocular.
27.- ¿Cuándo se representa el horópter por la circunferencia que pasa por el punto de fijación  y a través de los centros de rotación de los 2 ojos?

Cuando los ojos se encuentran situados en posición horizontal.

28.- ¿Qué ha demostrado la determinación  empírica del horópter?

Que su forma  varía considerablemente dependiendo de la distancia del punto de fijación.

29.- ¿Quién propuso el concepto de horópter?

Aguilonius en sus libros sobre óptica en 1613.

30.- ¿Cómo lo definió?

Como el plano vertical de fijación, lo que hacía que, en el plano horizontal de los ojos, el horópter quedara definido por la línea que pasa por el punto de fijación y es paralela a la distancia interpupilar.

31.- ¿Quién demostró que Aguilonius estaba equivocado?

Vieth en 1818 porque en  el plano horizontal de los ojos el horópter había que definirlo como la circunferencia.

32.- ¿Quién llegó a la misma conclusión que Vieth independientemente en 1826?

Johanes Müller en su libro fisiología comparada de la visión.

33.- ¿Cuándo se produce la disparidad retiniana?.

Cuando los puntos del espacio estimulan a las dos superficies retinianas en puntos que no son correspondientes.
34.- ¿Cuándo se produce la disparidad cruzada?.

Cuando el punto de fijación se encuentra en el punto más alejado de los dos puntos.
35.- ¿Cuál es el resultado de la disparidad retiniana?.

Si es grande produce imágenes duplicadas y si es relativamente pequeña, profundidad estereoscópica.
36.- ¿Qué es el fenómeno de profundidad estereoscópica?.

Los dos ojos captan distintas perspectivas de un objeto tridimensional y la combinación de ellas produce el efecto de profundidad.
37.- ¿Quién lo descubrió?

Wheatsone en 1838

38.- ¿Cómo es normalmente la disparidad binocular que resulta en estereopsis?

Horizontal  ya que el sistema visual tolera muy poca disparidad vertical.

39.- ¿Dónde tiene lugar la estereopsis?

En todo el campo binocular visual no solo en torno al punto de fijación.

40.- ¿Qué significa visión fotópica  y escotópica?

Visión diurna y visión nocturna respectivamente

41.- ¿Dónde es mayor la agudeza estereoscópica y dónde menor?

Mayor en la zona fóvea y menor en la periferia.

42.- ¿A qué está limitado el campo de acción?

Para objetos dentro  de una distancia de 135 metros desde el observador.

43.- ¿En qué fue Bela Juslez el primero?

En demostrar que la disparidad de puntos retinianos es condición necesaria y suficiente para provocar estereopsis y no la disparidad de contornos como se había pensado desde la época de Wheatsone.

44.- ¿Qué demostró Bela Julesz con sus estereogramas?.

Que el reconocimiento monocular de formas no es necesario para que la disparidad binocular produzca estereopsis, siendo condición necesaria y suficiente la disparidad de puntos retinianos.
45.- En resumen, ¿cuáles son los indicadores binoculares de profundidad?
Puntos correspondientes, disparidad retiniana y profundidad estereoscópica.
Relación entre los indicadores de profundidad. 

45.- ¿Por qué se han interesado  los experimentos de los indicadores de profundidad?

Unos por cuantificar el efecto conjunto de la presencia de varios indicadores, otros han comparado la fuerza informativa de determinados indicadores al proporcionar cada uno de ellos información opuesta.

46.- Relación entre los indicadores de profundidad de Jameson y Hurvich
La sensibilidad a una determinada distancia se aproxima a la media aritmética que cada indicador obtenía aisladamente.
47.- ¿Cuál es el problema de los problemas que estudian la interacción de los indicadores de profundidad?.

Que sus resultados dependen de la forma en que se combinan y seleccionan.
Teoría de percepción espacial. Punto de vista empirísta.

48.- ¿En que concentra su estudio el punto de vista empírico de la teoría de la percepción espacial?.

En los indicadores de profundidad por separado y en la forma como se articula la información que proporcionan.
49.- ¿De qué otra forma se le llama a la postura empirísta?

Combinatorial o algorítmica dependiendo del aspecto que se quiera resaltar.

50.- ¿A partir de qué es derivado la percepción de un espacio tridimensional?

De la bidimensionalidad.

51.- ¿Cuál es el segundo aspecto de la posición empirista?

Es la idea de que la información proporcionada por la proyección retiniana o estímulo próximo no es adecuada para determinar por sí sola la percepción

Punto de vista de la percepción directa de Gibson.
52.- Punto de vista de la percepción directa de Gibson.

Se debe tomar en consideración el patrón total de estimulación e intentar crear una óptica ecológica cuyo principio fundamental es que la luz del medio ambiente transmite información además de energía.
53.- ¿En qué están equivocados los empirístas?

En que la supuesta ambigüedad del estímulo que defienden los empiristas es fruto de un inadecuado análisis del patrón total de estimulación y no de una insuficiencia del patrón para determinar la percepción.

54.- ¿Por qué la luz puede proporcionar información?

Porque es estructurada de una forma  determinada en cada uno de los múltiples puntos de vista que en el medio ambiente ofrece al observador.

55.- ¿En qué consiste  la estructuración de la luz?

En un punto de vista concreto consiste en las proyecciones  de perspectiva de las cosas del mundo y también en la perspectiva cambiantes de las cosas que se mueven.

56.- ¿Cómo es la postura de Gibson desde el punto de vista fisiológico?

Fundamentalmente realista y además realismo directo.

57.- ¿Qué es la estimulación que el sistema visual recibe y la percepción?

La estimulación es una función del medio ambiente y la percepción es una función de la estimulación.

58.- ¿Qué contiene para Gibson la estimulación?

Toda la información necesaria para determinar de forma única e inequívoca la percepción.

59.- ¿Qué es a lo que Gibson llama conformación óptica?

Es la tarea  de los investigadores de la percepción de estudiar la relación entre los  distintos aspectos  del medio ambiente  y los patrones espacio- temporales de la estimulación

60.- ¿Cómo es para Gibson la percepción?

Es directa en cuanto consiste en captar la información disponible.

61.- ¿Qué es únicamente necesario para percibir?

La atención  a la información que está dada en el estímulo, ningún  procesamiento en el sentido de transformación de la información.

62.- ¿Por qué no es fácil dar una valoración  de la postura de Gibson?

Porque  no se trata de una teoría propiamente sino de un punto de vista metateórico.

63.- ¿Qué es el gradiente?.

Los estímulos  realmente informativos acerca de la distancia. La proporción que una determinada propiedad cambia a lo largo de un continuo.
64.- En el caso de la distancia, los estímulos de orden superior que informan sobre la misma, ¿son?

Los gradientes de tamaño y de densidad en la textura de las superficies.

Consideraciones sobre la postura de Gibson.

65.- ¿En qué está formulado el planteamiento de Gibson?

En términos meramente cualitativos., se necesita saber de una forma más precisa la naturaleza de las unidades de análisis y las leyes de su combinación.

66.-  ¿Qué pone en cuestión la inmediatez de la percepción de Gibson?

Si se necesita la agudeza visual propia de la fóvea para detectar los gradientes, habrá que tomar en consideración la integración de la información proporcionada por sucesivas fijaciones oculares y eso no concuerda con la inmediatez perceptiva de Gibson.

67.- ¿Qué le ocurre la énfasis de que la información proporcionada por la conformación óptica es completa?

Pues que no hay lugar para los casos reales en que la percepción no es perfecta, no es suficiente aunque si necesario especificar la información disponible en el estímulo.

68.- ¿Qué no se ha dedicado a integrar el punto de vista de la percepción directa de Gibson?

Los resultados derivados del enfoque clásico, hay que estudiar la relación entre la óptica ecológica de Gibson y la óptica geométrica que se ha utilizado tradicionalmente.

69.- ¿Qué proclama Gibson como inutilidad explicativa de esos procesos?

El que existan muchos datos que parecen claramente explicables  sobre la base de la influencia sobre la percepción de procesos cognoscitivos responsables  de expectativas, tendencias del observador, etc...

Conclusión

Este tema tiene un carácter descriptivo de los principales  puntos de vista que orientan la investigación de la percepción espacial. Importante es la necesidad de que el experimentador sea consciente de los presupuestos teóricos implícitos en la elección de una determinada forma de estudiar los problemas. Toda la actividad investigadora de la orientación clásica estuvo enmarcada dentro de una concepción pictórica de la percepción que supone una representación básica bidimensional y la construcción del espacio tridimensional a partir de ella. Para Gibson, sin embargo, todo proceso constructivo es innecesario si se parte de una descripción más completa del estímulo que demuestre el carácter inmediato y no derivado de la tridimensionalidad.
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