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TEMA 10

PERCEPCION DE LA TERCERA DIMENSION

· ¿Cómo explicaba Berkeley la representación tridimensional en una retina bidimensional?.

La tridimensionalidad es adquirida por experiencia poniendo especial énfasis en la convergencia ocular.

· Indicadores monoculares de profundidad.

Perspectiva lineal, perspectiva aérea, interposición, sombras, tamaño relativo y tamaño familiar.

· ¿En que se basa la perspectiva lineal?.

Su base es la ley euclídea: el tamaño angular de un objeto es inversamente proporcional a su distancia.

· ¿En que se basa la perspectiva aérea?.

Los objetos más distantes pierden su color.

· ¿Qué es la interposición?.

El objeto parcialmente cubierto es percibido siempre como situado detrás del objeto que lo cubre.

· ¿Qué indican las sombras?.

Dan a la superficie un aspecto tridimensional y pueden ser un indicador de distancia conociendo la fuente de la luz.

· ¿Cómo influye el tamaño relativo?.

Al presentar dos objetos en el mismo campo visual, el que produce imagen retiniana mayor parece mas cerca.

· ¿Cómo influye el tamaño familiar?.

Conocido el tamaño real, el tamaño de la imagen retiniana es un buen indicador de la distancia.

· Indicadores no visuales de profundidad.

Acomodación y convergencia.

· ¿Qué es la acomodación?.

El grado de concentración de los músculos ciliares del cristalino: a mayor distancia mayor relajación.

· ¿Qué es el ángulo de convergencia?.

El formado por las líneas imaginarias que unen el punto de fijación con cada ojo.

· Indicadores binoculares de profundidad.

Puntos correspondientes, disparidad retiniana y profundidad estereoscópica.

· ¿Qué son los puntos correspondientes?.

Son los puntos de la retina sobre los que cae la proyección provocando la fusión binocular.

· ¿Qué es el horópter?.

El lugar correspondiente a aquellos puntos en el espacio que para un determinado grado de convergencia producen imágenes que caen en puntos correspondientes.

· ¿Cuándo se produce la disparidad retiniana?.

Cuando los puntos del espacio estimulan a las dos superficies retinianas en puntos que no son correspondientes.

· ¿Cuándo se produce la disparidad cruzada?.

Cuando el punto de no fijación se encuentra mas cerca que el de fijación.

· ¿Cuál es el resultado de la disparidad retiniana?.

Si es grande produce imágenes duplicadas y si es relativamente pequeña, profundidad estereoscópica.

· ¿Qué es el fenómeno de profundidad estereoscópica?.

Los dos ojos captan distintas perspectivas de un objeto tridimensional y la combinación de ellas produce el efecto de profundidad.

· ¿Qué demostró Bela Julesz con sus estereogramas?.

Que el reconocimiento monocular de formas no es necesario para que la disparidad binocular produzca estereopsis, siendo condición necesaria y suficiente la disparidad de puntos retinianos.

· Relación entre los indicadores de profundidad.

La sensibilidad a una determinada distancia se aproxima a la media aritmética que cada indicador obtenía aisladamente.

· ¿Cuál es el problema de los problemas que estudian la interacción de los indicadores de profundidad?.

Que sus resultados dependen de la forma en que se combinan y seleccionan.

· ¿En que concentra su estudio el punto de vista empírico de la teoría de la percepción espacial?.

En los indicadores de profundidad por separado y en la forma como se articula la información que proporcionan.

· Punto de vista de la percepción directa de Gibson.

Se debe tomar en consideración el patrón total de estimulación e intentar crear una óptica ecológica cuyo principio fundamental es que la luz del medio ambiente transmite información además de energía.

· ¿Qué es el gradiente?.

La proporción que una determinada propiedad cambia a lo largo de un continuo.

